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Prof. Dr. Alfred Toth 

Transpositionen von Eigen- und Kategorienrealität 

1. In Toth (2026) hatten wir die Strukturen von Eigen- und Kategorienrealität 

bestimmt 

ER: (z, y, x): (z, x, y ← ⨯ → y, x, z) ⨯ (z, x, y ← ⨯ → y, x, z) 

KR: (x, y, z): (z, x, y) ⨯ (y, x, z) 

und den 6 eigenrealen 6 kategorienreale Zeichenklassen gegenübergestellt, 

in denen das Prinzip der degenerativen Ordnung aufgehoben ist. 

Permutation ER    KR 

(1, 2, 3)  1.3 2.2 3.1  3.3 2.2 1.1 

(1, 3, 2)  1.2 3.3 2.1  2.2 3.3 1.1 

(2, 1, 3)  2.3 1.1 3.2  3.3 1.1 2.2 

(2, 3, 1)  2.1 3.3 1.2  1.1 3.3 2.2 

(3, 1, 2)  3.2 1.1 2.3  2.2 1.1 3.3 

(3, 2, 1)  3.1 2.2 1.3  1.1 2.2 3.3 

2. Damit konnte gezeigt werden, daß Benses gegenseitige Herleitung von 

(3.1, 2.2, 1.3) und (3.3, 2.2, 1.1) (Bense 1986, S. 13) nur eine von 6 Möglich-

keiten ist, Paare von ER und KR als Transpositionen darzustellen: 

A    B    C 

1.3 2.2 3.1  1.2 3.3 2.1  2.3 1.1 3.2 

⇅ ⇅ ⇅  ⇅ ⇅ ⇅  ⇅ ⇅ ⇅ 

3.3 2.2 1.1  2.2 3.3 1.1  3.3 1.1 2.2 

D    E    F  

2.1 3.3 1.2  3.2 1.1 2.3  2.2 1.1 3.3 

⇅ ⇅ ⇅  ⇅ ⇅ ⇅  ⇅ ⇅ ⇅ 

1.1 3.3 2.2  3.1 2.2 1.3  1.1 2.2 3.3 

Diese 6 Transpositionen können nun auf Trajektogramme abgebildet und auf 

diese Weise die Interrelationen zwischen den ER's und den KR's sichtbar 

gemacht werden. 
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A       B 

1  1  1   1  1  1 

 

2  2  2   2  2  2 

 

3  3  3   3  3  3 

 

C       D 

1  1  1   1  1  1 

 

2  2  2   2  2  2 

 

3  3  3   3  3  3 

 

E       F 

1  1  1   1  1  1 

 

2  2  2   2  2  2 

 

3  3  3   3  3  3 
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